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ในปัจจุบัน อุบัติเหตุจากการใช้งานรถยนต์เพ่ิมจ านวนมากขึ้นทุกๆ วัน อุบัติเหตุมีตั้งแต่ขนาด
ใหญ่ที่เกิดจากการชนกันไปจนถึงอุบัติเหตุขนาดเล็ก อาทิเช่น อุบัติเหตุที่เกิดจากการจอดรถยนต์ในที่
จอด ซึ่งผู้ขับขี่ไม่สามารถมองเห็นสภาพแวดล้อมบริเวณรอบๆ รถยนต์ ขณะที่อยู่ภายในรถยนต์ ดังนั้น
คณะผู้วิจัยมีแนวคิดที่จะแก้ปัญหานี้ โดยการสร้างระบบสมองกลฝังตัวส าหรับจอดรถยนต์ต้นแบบ
ควบคุมด้วยค าสั่งเสียง วัตถุประสงค์ของงานวิจัยที่ได้น าเสนอนี้ คือ ออกแบบ สร้าง และประเมิน
ระบบดังกล่าว การออกแบบร่วมกันระหว่างฮาร์ดแวร์กับซอฟต์แวร์ของระบบนี้  สร้างขึ้นด้วย
ซอฟต์แวร์ทูลของ Xilinx Vivado บนบอร์ดสมองกลแบบฝังตัวรุ่น Zybo Zynq-7000 ส าหรับการ
ทดลองของงานวิจัยนี้บรรลุผลส าเร็จโดยผลลัพธ์สามารถสร้างระบบสมองกลฝังตัวส าหรับจอดรถยนต์
ต้นแบบควบคุมด้วยค าสั่งเสียง ได้แก่ สั่งให้เคลื่อนที่ไปข้างหน้า ถอยหลัง เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา และ
หยุด ใช้เวลาในการประมวลผล 3.2 วินาที และเมื่อมีสัญญาณรบกวนใช้เวลา 7.9 วินาที ในอนาคต
สามารถน าระบบสมองกลฝังตัวส าหรับจอดรถยนต์ต้นแบบควบคุมด้วยค าสั่งเสียงไปใช้งานร่วมกับ
รถยนต์ที่มีขายตามท้องตลาดได้ 

 
 
 


